RELE’ DI CORRENTE

* Monofase - Inserzione diretta

¢ GAMME: 5A-10A

* RIPRISTINO:automatico o manuale
e CONTENITORE: 1M

DEFINIZIONE

Il dispositivo controlla I'assorbimento am-
perometrico di una fase, mediante una
soglia di massima (TA interno).

UTILIZZAZIONE

E’ indicato per controllare un carico mo-
nofase o trifase, (tipicamente un motore)
per realizzare una protezione con un allar-
me.

CARATTERISTICHE E
REGOLAZIONI

SP

Soglia di intervento di massima, divisa in
5 parti, regolabile mediante un piccolo
cacciavite sul frontale.

T
Temporizzatore (0,1+8 sec standard)
regolabile a cacciavite sul frontale. E’ atti-
vato dal supero della soglia e ritarda
l'intervento del rele interno.

TC

Temporizzatore iniziale (0,1+8 sec. stan-
dard) regolabile a cacciavite sul frontale.
Rende la soglia “cieca” quando si instaura
la corrente, e permette di superare il
“picco” di corrente che si presenta
allaccensione di un motore. Si attiva tutte
le volte che la corrente supera Imin (5%
del fondo scala - v. Tab.A)

VISUALIZZAZIONI
SP LED ROSSO : supero set point
A LED ROSSO :intervento del relé

PROGRAMMAZIONE DIP SWITCH
(sul frontale)
10A/5A: programma il fondo scala
5A a destra
10A a sinistra

MEM: programma il ripristino
AUTOMATICO a destra
MANUALE a sinistra

NOTA

L’intervento manuale per il ripristino puo
avvenire portando momentaneamente a
destra il dip-switch, oppure interrompendo
momentaneamente l'alimentazione del
dispositivo

FUNZIONAMENTO

SOGLIA DI MAX (sovracorrente) - fig. 1.
L’A1-12 controlla I'assorbimento ampero-
metrico di un carico monofase o trifase
(una delle tre fasi); quando la corrente
controllata supera il valore impostato sul
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CURRENT RELAY

 Single Phase - Direct insertion
* RANGES: 5A-10A

* RESET: automatic or manual

* CASE: 1M

FUNCTION

This unit is designed to monitor the cur-
rent of a load with a max set point (built-in
CT).

USE

It is used to monitor a single or three-
phase load (typically a motor) for perfor-
ming a protection with one alarm.

TECHNICAL FEATURES AND
REGULATIONS

SP

Max set point divided in 5 parts to be set
by means of a small screwdriver on the
front.

T
Timer (0,1+8 sec-standard) adjustable by
means of a small screwdriver on the front.
The set delay period starts as soon as the
current exceeds the set value.

TC

Initial timer (0,1+8 sec. standard) adjusta-
ble by means of the screwdriver on the
front. It makes the device “blind” at the
current starting, in order to bypass the
current spike at the motor start up. This
timer activates when the current overco-
mes Im (5% of the max range).See Tab A.

VISUALIZATIONS
SP RED LED
A RED LED

: set point overcome
:internal relay triggers

PROGRAMMING DIP SWITCH
(on the front)
10A/5A: full range programme
5A to the right
10A to the left

MEM: reset programme
AUTOMATIC to the right
MANUAL to the left

REMARK

The manual reset aftere triggering takes
place pushing temporarily to the right the
dip-switch or cutting off the voltage supply
to the device.

MODE OF OPERATION

MAX SET POINT (overcurrent) - fig. 1.
A1-12 monitors the current of a single
phase or three phase (one of the three
phases) load; when the monitored current
overcomes the value fixed on the front,
the LED SP lights on and after the time
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frontale, si accende il LED di supero SP e
dopo il tempo T il relé interno commuta e
si accende il LED A. Il LED A resta acce-
so se e stato scelto il funzionamento
RIPRISTINO MANUALE.

Il LED di supero SP si spegne quando la
corrente scende sotto la soglia (fig.1).

Alla partenza del motore l'intervento del
relé interno ¢ inibito dal temporizzatore
iniziale TC.

Il temporizzatore T ritarda I'intervento
quando il sistema & a regime.

TARATURA

Portare SP e TC al massimo, T al minimo.
Con il motore acceso e la macchina “ca-
ricata”, abbassare la regolazione del set
point fino ad avere I'accensione del led
SP e lintervento del dispositivo. Da que-
sto valore di soglia si dovranno applicare
delle correzioni che tengano conto delle
condizioni operative finali della macchina,
della temperatura, dell'invecchiamento,
ecc...ecc...

Spegnere il motore e riaccendere varie
volte, riducendo ogni volta il TC fino a tro-
vare il valore per cui si ha subito linter-
vento. A questo valore si dovranno appor-
tare delle correzioni per le stesse conside-
razioni fatte per la soglia.

Aumentare opportunamente il T per evi-
tare interventi intempestivi durante il fun-
zionamento normale.

Se possibile simulare il sovraccarico per
verificare il funzionamento.

MINIMO DI GAMMA
Valore minimo impostabile: 10% del fondo
scala.

SICUREZZA INTRINSECA
Il relé interno & normalmente ON e va
OFF in caso di allarme.

INSTALLAZIONE

COLLEGAMENTI ELETTRICI

Vedere fig. 2.

La presenza del TA interno e del relé for-
niscono l'isolamento fra: alimentazione,
ingresso di misura, circuito di controllo.
USCITA

1 contatto di lavoro

5A(NA) - 230 Vac carico resistivo

1-2 NA Condizione con dispositivo
non alimentato o in allarme

ALIMENTAZIONE: 2VA 50-60 Hz

Tolleranza: +10%

pin 3-6: 230Vac oppure 115 Vac oppure
24 Vac oppure 24 Vdc

DIMENSIONI: 17x90x75 mm modulare

1 modulo per finestratura di 45 mm
Attacco per guida din- Accessorio a
richiesta: M48F Protezione trasparente
piombabile

TEMPERATURA DI FUNZ.: 0+70 °C

PESO: kg 0,100 - COLORE: grigio
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GAMME DI LAVORO

RANGES
GAMME
RANGES | IMIN | IMAX
5A 0,25A | 5A
10A 0,50 A | 10A
TAB. A
COME ORDINARE
HOW TO ORDER
ALIMENTAZIONE
T TC SUPPLY
[08] M 8 sec. |[08] 8 sec. | [MA] Il 230 Vac
MAX MAX O 115 vac
(standard) (standard) O 24vac
Esempio: 3 O 24vde
Example:

*
A112-[08]|-[o8]-|mA]

T(0,1+6 sec adjustable) the device trig-
gers, the internal relay changes over and
the LED A lights on. The LED A remains
lighted when the device is set for
MANUAL RESET. The LED SP goes off
when the current goes below the set point
(fig. 1).

At the start up of the motor the spike cur-
rent is bypassed by the timer TC. During
the motor running the set point triggers
after the delay time T.

SETTING

Turn SP and TC up to the maximum
point, T to the minimum.

When the motor is running and machine
loaded, turn down the set point regulation
until the LED SP lights and the set point
triggers. The reached value has to be rec-
tified conveniently in order to take into
account the working conditions of the ma-
chine, the temperature, ageing etc...etc...
Stop the motor and start it up again seve-
ral times, gradually reducing each time
the initial timer TC until reaching the value
where the device triggers promptly.
Rectify the reached value for the above
explained reasons. Increase T in order to
avoid wrong alarms during normal opera-
tion.

It is suggested to simulate the overload in
order to verify the correct set up.

MINIMUM RANGE
The minimum value that can be set cor-
responds to 10% of the full scale.

POSITIVE SAFETY

The internal relay is normally ON and it
goes OFF when the set point is over-
come.

INSTALLATION

ELECTRICAL CONNECTIONS

See fig. 2.

The presence of the internal CT and of
the relay insure the isolation between
supply voltage,signal input, control circuit.

OUTPUT
1 work contact
5A(NO) - 230 Vac resistive load

1-2 NO Device not supplied

orin alarm

SUPPLY: 2VA 50-60 Hz

Tolerance: £10%

pin 3-6: 230Vac or 115 Vac or 24Vac
or 24Vdc

CASE: 17x90x75 mm modular

1 module per 45 mm window

Din rail mounting - Accessory on reque-
st: M48F transparent protection, fitted for
tight closure

WORKING TEMPERATURE: 0+70°C

WEIGHT: kg 0,300 -COLOUR: grey
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